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Saglik problemleri, tim zamanlarin en 6énemli sorunlarindandir. Gliniimiizde
saghik problemleri bulunan insanlarin yasam kalitesini yiikseltmeye yonelik
birgok calisma yapilmaktadir. Bu proje de tansiyon hastalarinin hayatini
kolaylastirmaya yonelik bir ¢esit hatirlatici Anroid uygulamasidir. Herkesin
bildigi gibi tansiyon hastalar1 belirli saatlerde tansiyonunu 6l¢meli ve 6lgiilen
degerleri karsilastirmalidir. Fakat ¢esitli sebeplerden dolayi ¢cogu insan diizenli
bir sekilde tansiyonunu 6l¢gmeyi ve oOlgiilen degerleri not almay1 unutmaktadir.
Uygulamamiz da bu noktada hastalarin yardimina kosuyor. Oncelikle
uygulamay1 kullanan hastamiz veya hastamizin yakini, uygulamay1 agarak
bildirim almak istedikleri zaman bilgilerini giriyorlar. Ve belirtilen zamanlarda,
kullanicitmiza tansiyonunu o6l¢gmesini hatirlatan bildirim gonderiliyor, daha
sonra kullanict veya kullanicinin yakini, hastanin tansiyonunu o6lgliyor.
Tansiyon degeri olciildiikten sonra, kullanici Android cihazinin kamerasindan,
tansiyon oOl¢me aletinin ekranin fotografin1 c¢ekiyor. Uygulamamiz, bu
fotograflar1 ¢ekilme zamani bilgileriyle adlandirarak kendi olusturdugu
galerisinde sakliyor. Bu sayede kullanicimiz tansiyon degerlerine her an
ulasabiliyor ve degerlerini karsilastirabiliyor.
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Akilli eldiven, hem elle yapilan jest (gesture) hareketini, hem de elin o
anki seklini (isaret dili) algilayabilen bir kullanici arayiiziidiir. Cok amacgh bir
kullanim1 vardir. G6rme engelli insanlarin isaret diliyle ellerini bir klavye gibi
kullanarak yazi yazmasina olanak tanirken, cesitli uygulamalarda ve oyunlarda

ise kullanici ve oyuncu deneyimini gelistirmeyi amaclar.
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Glinlimiizde endiistride sik¢a kullanilan Fir¢asiz DC motorlarin(BLDC)
kontol iiniteleri fircali motorlara gére daha karmasiktir. Fir¢casiz DC motorlarin
diger bir farki da elektronik olarak komute edilmesidir. Motor kontroliine
baslamak i¢in Fir¢asiz DC Motor kontrolt ilk basamak olarak bilinmektedir. Bu
calismada endiistri icin temel yap1 tasi olan Fir¢asiz DC Motorlarin ¢alismasini
daha iyi kavranmasi ve bu kavramanin yazilimsal olarak deneye dékilebilmesi
icin bu test diizenegi hazirlanmistir. Fir¢asiz DC motorlar li¢ ¢esit kontrol edilme
sekline sahiptir. En temel kontrol yontemi sensorlii kontoldiir. Egitim seti en
temel Ozellikleri baz aldigindan sensorlii kontrole gore hazirlanmistir. Deney
diizeneginin tasarlar1 bu o6zelliklere gore tasarlanmistr. Diiznekte giic kontrol
Unitesi ayr1 bir kart olarak tasarlanmistir. Bunun yaninda istenildiginde
kullanilan mikroislemcinin degisebilmesi icin islemcinin bulundugu kart ayr1 bir
Unite olarak tasarlanmistir. Boylece deney seti istenilen mikroislemci tizerinde

calismaya uygun hale getirilmistir.
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Glntimiizde trafikteki arac¢ sayisindaki artis ve altyapi eksikligi sebebi ile
trafik kazalar ciddi oranda artmakta ve binlerce insan hayatin1 kaybetmekte
veya yaralanmaktadir. Ozellikle kontrolsiiz kavsak olarak adlandirilan kavsaklar
trafikte bulunan araglar ve yolcular i¢in biiytik tehlike teskil etmektedir. Proje de
aractan altyapiya haberlesme teknolojisi kullanilarak, kavsak noktasindaki trafik
durumunu, araglarin kavsak ve birbirlerine gore konumlarini, kavsak noktasina
ulasma siireleri 68renilerek ve siiriicii uyari sistemi olusturularak kaza olusma
ihtimalinin azaltilmas1 amaglanmistir. Konum belirleme modiilleri ile araglarin
konumu ve hiz1 hesaplanarak genis bant koblusuz haberlesme modiilleri ile bu
degerler altyapi noktasina iletilir ve altyapi noktasindaki haberlesme modiilleri
ile alinan bu bilgiler mikrodenetleyiciler tarafindan kontrol ve uyar: algoritmasi
uygulanarak belirlenen kavsak noktasina varis siirelerinden siirlicliiye uyar1 ve
bilgi mesaji verilmesi saglanmistir. Kullanilan arac i¢i ekranlar ve mobil cihazlar
sayesinde bu mesaj siiriiciiye gorsel olarak aktarilmistir. Projenin uygulanmasi
ile trafik kazalarinda meydana gelecek azalmalar sonucu insan saghgi korunmus
ve kazalar sonucu olusabilecek maddi kaybinda oniline gecilerek ekonomiye

katkida bulunulmaktadir.
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Glinlimiizde 6nemini koruyan ve karmasikligiyla bilinen radar teknolojisi
daha ¢ok lisans tstii egitim esnasinda ilgi alani olarak kabul gérmektedir. Ancak
lisans diizeyinde 6grencilerin de radar teknolojisine olan ilgisini arttirmak icin
MIT tiniversitesi tarafindan gelistirilen teneke radar1 bu projede gerceklenmistir.
Biri alic1 ve biri verici olmak lizere radarin tenekelerden yapilmis iki tane anteni
bulunmaktadir. Once modiilatér asamasinda bulunan fonksiyon iiretici ¢ipiyle
bir dogrusal ramp sinyal olusturulmaktadir. Daha sonra bu ramp sinyali
osilatore verilerek FMCW sinyal iretilmektedir. FMCW sinyali bir yiikseltici
asamasindan gectikten sonra teneke antenine verilip yayilmaktadir. Gonderilen
sinyal olas1 hedeflerden yansiyip bir zaman gecikmesiyle alici antenle
alinmaktadir. Alinan sinyal, gonderilen sinyalin zamanda geciktirilmis ve
frekansta kaydirilmis kopyasidir. Slizgecden gecirilerek Matlab ortamina

aktarilan bu fark sinyali kullanilarak hiz ve menzil 6l¢iimleri gerceklenmistir.
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Glnimiizde enerji tiikketiminin artmasiyla birlikte enerjinin nasil daha
verimli kullanilacag1 ve tasarruf edilecegi , lizerinde ¢alismalar yapilan 6nemli
konulardan biridir. Projemizde de enerjinin verimli kullanilmasi i¢in sokak
aydinlatmasinda kullanilan yiiksek basin¢gli sodyum buharli armatiirlerin led
teknolojisi ile degistirilerek mikrodenetleyici tarafindan kontroliiniin saglanmasi
amaglanmistir. Bu sistemde gece ara¢ gecmedigi zamanlarda aydinlatma
siddetinin azaltilmasi, sensor tarafindan ara¢ algilandiginda aydinlatma
siddetinin en yiiksek seviyeye ¢ikarilmaktadir. Sistemin c¢alismasi ve led
lambalarin ariza kontrolii uzaktan kablosuz haberlesme sistemi ile kontrol
edilmekte ve bakim masrafinda da tasarruf edilmektedir. Bu sekilde hem
gereksiz aydinlatma Onlenerek enerji tasarrufu saglanmakta hemde

karbondioksit salinimi azaltilarak ¢evreye katkida bulunulmaktadir.



